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OBJETIVOS GERAIS

Ao final do curso o aluno devera ser capaz de:

Calcular forcas e momentos resultantes

Entender o conceito e a aplicacdo de um binario, bem como reduzir um sistema de forcas num corpo rigido a

uma forca e um binario

Entender as situa¢c8es de equilibrio em um corpo rigido, aplicar corretamente os diagramas de corpo livre e

calcular as reacgdes nos apoios (ou vinculos) de uma estrutura

Encontrar os centros de gravidade e os momentos de inércia de um corpo

METODOLOGIA

e Aulas expositivas

¢ Apresentacdes de multimidia

CRITERIO DE AVALIACAO

¢ Participacdo em Sala de aula
e Listas de Exercicios

e Prova
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PROGRAMA

1 Conceitos de Vetores/Forca
1.1 Componentes cartesianas de uma for¢ga no espaco
1.2 Vetores posicao
1.3 Vetor forca orientado ao longo de uma reta
1.4 Forca definida por seu médulo e dois pontos de sua linha de agéo
1.5 Adicéo de forgcas concorrentes no espaco
2 Equilibrio de um ponto material
2.1 Equilibrio de um ponto material
2.2 Diagrama de corpo livre
2.3 Sistema de forcas coplanares
2.4 Sistema de forcas tridimensional
3 Resultantes de sistemas de forcas
3.1 Forgas internas e externas
3.2 Principio da transmissibilidade
3.3 Momento de uma forca (formulacdo escalar)
3.4 Momento de uma forga (formulag&o vetorial)
3.5 Principio dos momentos (teorema de Varignon)
3.6 Momento de uma forca em relacéo a um eixo especifico
3.7 Momento de um binario
3.8 Resultantes de um sistema de forgas e momentos de binarios (reducdo de um sistema de forgas uma
forca e um binario)
4 Equilibrio de corpos rigidos
4.1 Condicbes de equilibrio para um corpo rigido
4.2 Diagramas de corpo livre
4.3 Reacgbes nos vinculos de uma estrutura bidimensional
5 Centro de gravidade
5.1 Centro de gravidade e centro de massa de um sistema de pontos materiais e de um corpo
6 Momento de Inércia de Areas
6. 1 Definicdes
6. 2 Transferéncia de eixos (Teorema de Steiner)
6. 3Areas compostas

6. 4 Método por integracao
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