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Conceituacao dos problemas do controle. Sistemas a malha aberta e com retroacédo. Estrutura de
controle linear e nao linear. Técnicas classicas da analise e projeto no dominio do tempo. Técnicas de

identificagdo. Otimizagao.
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OBJETIVOS GERAIS

Apresentar ao aluno as técnicas cléssicas de analise e projeto em sistemas de controle.

METODOLOGIA

Parte Teodrica: aulas tedricas expositivas.
Parte Pratica: aulas praticas de laboratdrio.

CRITERIO DE AVALIACAO

A avaliacdo sera feita através de provas aplicadas em sala de aula e da apresentacéo de
relatérios das experiéncias executadas no laboratério.
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APROVADO PELO CONSELHO DEPARTAMENTAL EM:

PROGRAMA

1. Conceituacao do Problema de Controle

1.1. - Natureza geral do problema de controle

1.2. - Teoria convencional e teoria moderna

. Sitemas a Malha Aberta e com Retroacao

2.1. - Definigédo dos sistemas

2.2. - Exemplos de sistemas

. Estrutura de Controle Lineares e nao Lineares

3.1. - Definicdo de sistemas de controle lineares

3.2. - Métodos para linearizagao

3.3. - Sistemas de controle néo lineares

. Componentes de Servomecanismos

4.1. - Apresentagdo dos componentes de servomecanismos
4.2. - Utilizagdo dos componentes

. Técnicas Classicas da Analise e Projeto no Dominio da Frequéncia
5.1. - Objetivos da andlise

5.2. - Métodos de analise

5.3. - Objetivos do projeto

5.4. - Métodos de projeto

. Técnicas de Analise e Projeto no Dominio do Tempo
6.1. - Objetivo da andlise

6.2. - Métodos de analise

6.3. - Objetivos do projeto

6.4. - Métodos de projeto

. Retroacao de Estado

7.1. - Conceituagao do problema

7.2. - Tipos de sistema com retroagao

. Estimadores e Otimizacao

8.1. - Sistemas de controle étimo

8.2. - Indice de desempenho




