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Cinematica vetorial. Leis de Newton e a conservagdo do momento linear. Energia mecéanica. Dindmica da
rotacéo e a conservacdo do momento angular. Forgas centrais. Corpo rigido. Interagédo gravitacional.
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OBJETIVOS GERAIS

* Apresentar a mecanica classica como uma area da fisica

* Apresentar o carater determinista da mecanica classica

* Apresentar as leis de Newton, tornando os alunos aptos a resolver problemas mecanicos simples
* Discutir os regimes de validade da aplicagao das leis de Newton

* Discutir os conceitos de inércia, acdo e reacdo e a definicdo das principais forgas existentes em
problemas mecanicos

e Descrever a translacao e a rotagao de particulas e corpos rigidos

* Descrever os movimentos de astros a partir da interagao gravitacional

* Demonstrar as leis de Kepler a partir da interacédo gravitacional dos astros

* Discutir a conservagdo de grandezas mecanicas, tais como o0 momento linear, 0 momento angular e a
energia mecanica, em algumas situagdes

* Investigar a relagdo conservagdo x variagao das grandezas mecanicas

METODOLOGIA

* Aulas expositivas com uso do quadro branco e slides
* Exposicéo dialogada
* Uso de recursos computacionais
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Cinematica vetorial

Grandezas vetoriais e grandezas escalares

Operagdes com vetores

Posigao, velocidade e aceleragao

Trajetoria

Movimentos simples em uma dimensao: uniforme, uniformemente variado

Movimentos simples em duas dimensdes: langamento horizontal, langamento vertical, langamento
obliquo, movimento circular uniforme e movimento circular uniformemente acelerado

Leis de Newton e a conservagao do momento linear

Primeira lei de Newton e o conceito de inércia

Segunda lei de Newton

Terceira lei de Newton

Definigao das principais forgas usadas na mecanica: forgas de campo e forgcas de contato
Aplicacdes da segunda lei de Newton

Cinematica a partir da dinamica

Colisbes e a conservagdo do momento linear

Energia mecénica

Definicdo do conceito de energia
Energia cinética e energia potencial
Energia mecénica e sua conservagéo

Corpo rigido
Sistema de particulas e corpos rigidos
Centro de massa e exemplos de calculo

Dinamica da rotagéo e a conservagdo do momento angular

Definicdo dos conceitos de torque, momento angular e momento de inércia
Conservagdo do momento angular

Dinamica da rotagao a partir da segunda lei de Newton (para rotagdes)




Forgas centrais
Definicdo e exemplos de forgas centrais: for¢a gravitacional e forga elétrica
Conservagédo do momento angular para movimentos de corpos sob acéo de forgas centrais

Interacao gravitacional

Lei da gravitagao universal

Tipos de movimento a partir da interagao gravitacional: elipse, circulo, hipérbole e parabola
Obtencéao das leis de Kepler a partir da lei da graviag&o universal




