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OBJETIVOS GERAIS

Capacitar o aluno para a identificagéo e solugdo de problemas de otimizagdo em engenharia. Apresentar os
métodos de analise e solucao conhecidos na literatura e os softwares utilizados.

METODOLOGIA

- Aulas expositivas com utilizagéo de quadro e transparéncias sobre os diversos itens do Programa
- Trabalho prético enfocando um dos itens do programa a ser defendido em classe
- Exemplos numéricos reais.

CRITERIO DE AVALIACAO

Duas avalia¢des escritas discursivas e um trabalho individual de programacao.
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PROGRAMA

1. Medida de Desempenho
1.1 — Medidas de Desempenho para Problemas de Controle Otimo
1.2 - Escolha de uma Medida de Desempenho.
1.3 - Exemplo
2. Calculo de Variagoes
2.1 - Conceitos Fundamentais
2.2 - Funcionais de Uma Funcao Simples
2.3 - Funcionais Envolvendo Multiplas Fungdes
2.4 - Extremos Seccionalmente Suaves
2.5 - Extremos com Restricoes
3. 0 Enfoque Variacional aos Problemas de Controle Otimo.
3.1 — Condicdes Necessarias ao Controle Otimo
3.2 — Problemas de Regulacéo Linear
3.3 - Principio de Pontryagin e Restricbes de Desigualdade
3.4- Problemas de Tempo Minimo
3.5 — Problemas de Esforco de Controle Minimo
4. Determinacdo Numérica de Trajetorias Otimas.
4.1- Problemas de Fronteira de Dois Pontos
4.2 — O Método da Declividade Maxima
4.3 - Variacao de Extremos
4.4- Quase Linearizagao




