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métodos de análise e solução conhecidos na literatura e os softwares utilizados.
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PROGRAMA
1. Medida de Desempenho

1.1 – Medidas de Desempenho para Problemas de Controle Ótimo

1.2 - Escolha de uma Medida de Desempenho.

1.3 - Exemplo

2. Cálculo de Variações

2.1 - Conceitos Fundamentais

2.2 - Funcionais de Uma Função Simples

2.3 - Funcionais Envolvendo Múltiplas Funções

2.4 - Extremos Seccionalmente Suaves

2.5 - Extremos com Restrições

3. O Enfoque Variacional aos Problemas de Controle Ótimo.

3.1 – Condições Necessárias ao Controle Ótimo

3.2 – Problemas de Regulação Linear

3.3 - Princípio de Pontryagin e Restrições de Desigualdade

3.4- Problemas de Tempo Mínimo

3.5 – Problemas de Esforço de Controle Mínimo

4. Determinação Numérica de Trajetórias Ótimas.

4.1- Problemas de Fronteira de Dois Pontos

4.2 – O Método da Declividade Máxima

4.3 - Variação de Extremos

4.4- Quase Linearização


