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Configuragéo do sistema de automacao. Fluxo de informacdes entre os programas — aplicativos de automagéo.
Sistemas computacionais das concessionarias. Sistemas de informagcdo da distribuicdo. Sistemas de
comunicacdo. Redes industriais.
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OBJETIVOS GERAIS

Introduzir o aluno no conhecimento de automacéao de sistemas industriais, aplicacdo do controlador légico
programavel e no projeto de redes de computadores aplicadas na industria (redes industriais).

METODOLOGIA

- Aulas expositivas com utilizagdo de quadro e transparéncias sobre os diversos itens do Programa

- Apresentacao de projeto de sistema de automacao, incluindo tipo de rede fieldbus, protocolo, instrumentacao
utilizada.

CRITERIO DE AVALIACAO

Duas avaliagdes escritas discursivas e um trabalho pratico em grupo.
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APROVADO PELO CONSELHO DEPARTAMENTAL EM: /

PROGRAMA

1. Consideracoes Iniciais
1.1.- Configuracao do sistema de automacao

1.2 — Tipos de sistemas

2. Instrumentacao Industrial
2.1 — Conceitos fundamentais

2.2 — Propagagéo de erros

2.3. — Grandezas principais: vazao, nivel, pressao, temperatura, concentragao, etc.
2.4.- Sensores industriais

2.5. — Atuadores Industriais

3. Informatica Industrial
3.1. — Estrutura dos sistemas de informatica industrial.
3.2. — Apresentacao de ferramentas de software (supervisorio).

3.3 — Integragao de sistemas.

4. Controladore Logicos Programaveis
4.1. — Representacgéo do intertravamento digital.
4.2. — Diagramas de contato (LADDER).
4.3 — Entrada e saida de sinais digitais.

4.4. — Circuitos combinacionais e seqlenciais

4.5 — Exemplos Praticos

5. Projeto de um Sistema de Automacgéao Real




