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OBJETIVOS GERAIS

Capacitar o aluno a determinar de forma simples e légica, através de métodos adequados, 0 comportamento
dos componentes e dos sistemas mecanicos que envolvam forca e movimento.

METODOLOGIA

Exposicao didatica com a participagdo dos alunos e apoiada em livro-texto adotado.

Formulacao de problemas, com o processo de constru¢do de um modelo matematico que incorpora hipéteses
fisicas e abordagens matematicas, préximas a situagées comuns a Engenharia.

CRITERIO DE AVALIACAO

Exercicios selecionados propostos aos alunos. Testes e trabalhos sobre a matéria lecionada, Provas.
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PROGRAMA

1. Cinematica de Particulas
1.1. Movimento retilineo: posicao, velocidade e aceleragéo.

1.2. Movimento curvilineo plano: coordenadas retangulares, coordenadas normal e tangencial e coordenadas
polares.

1.3. Movimento relativo a eixos em translacao.
1.4. Movimento de particulas conectadas.
2. Cinética de particulas
2.1. Segunda lei de Newton. Quantidade de movimento.
2.2. Equagdes do movimento. Equilibrio dindmico. Momento angular
2.3. Movimento sob forga, central Lei da gravitagdo, Conservagdo do momento angular
2.4. Principio do trabalho e energia, Aplicagées. Poténcia e rendimento
2.5. Energia potencial. Forgas conservativas. Conservacgao de energia
2.6. Principio do impulso e quantidade de movimento. Cimpacto.
2.7. Sistemas de pontos materiais
3. Cinematica de Corpos Rigidos
3.1. Introdugéo. Rotagdo. Movimento plano geral. Centro instant&neo de velocidade nula.
3.2. Movimento relativo- Translagédo de eixos.
3.3. Movimento relativo- Rotagédo de eixos.
4. Cinética de Corpos Rigidos
4.1. Movimento plano de corpos rigidos: Forcas e aceleracoes, equagdes gerais.
4.2. Métodos de Trabalho e Energia.
4.3. Métodos de Impulso. Quantidade de movimento.




