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Introducdo a Fisica (modelos, medidas e dimensGes); cinemética de particula e dos sistemas de particulas. As Leis de
Newton e suas aplicacdes. Conservacgdo de energia e do momento linear. Dindmica dos sistemas de particulas.
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OBJETIVOS GERAIS

Ao final do periodo o aluno deveré ser capaz de: analisar em termos praticos e teéricos o método cientifico, preparando-se
assim para receber, de forma rigorosa os complementos de Mecanica Newtoniana, a Termodinamica, Mecéanica dos fluidos,
0 movimento ondulatério, assim como suas aplicacées.

METODOLOGIA

Aulas expositivas com o auxilio de apresentagdes com recursos de multimidia.

CRITERIO DE AVALIACAO

Duas provas tedricas P1 e P2.

MP (Média Parcial)=(P1+P2)/2

Se 3,0<MP<7,0=> aluno em Prova Final (PF) e Média Final MF=(MP+PF)/2
Se MP>7,0 ou MP<3,0 => MF=MP
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Se MF<5,0=> Aluno reprovado
Se MF>5,0 => Aluno aprovado

PROGRAMA

1. Introducéo
1.1 Grandezas fisicas.
1.2 Comprimento, tempo e massa.
1.3 Ordem de grandeza.
1.4 Algarismos significativos.
1.5 Sistema Internacional de Unidades.
1.6 Grandezas Vetoriais.
1.7 OperagBes com vetores.
1.8 Vetores unitarios.
1.9 Analise dimensional.

2. Movimento Unidimensional
2.1 Definicéo.
2.2 Posi¢do e deslocamento.
2.3 Velocidade escalar média e escalar instantanea.
2.4 Movimento uniforme.
2.5 Aceleracéo escalar média e escalar instantanea.
2.6 Movimento Uniformemente Acelerado.
2.7 Queda livre.

3. Movimento Bidimensional e Tridimensional
3.1 Vetores: posicéo, deslocamento, velocidade média, velocidade instanténea, aceleragdo média, aceleragdo
instantanea.
3.2 Movimento de projéteis: lancamento horizontal e obliquo.
3.3 Movimento Circular Uniforme.
3.4 Movimento Circular Ndo-Uniforme.
3.5 Velocidade Relativa.

4. Os Principios da Dindmica
4.1 Forga resultante e equilibrio.
4.2 A 1% Lei de Newton.
4.3 A 2% Lei de Newton.
4.4 A 3 Lei de Newton.

5. AplicacGes das Leis de Newton
5.1 Alguns tipos de for¢as: peso, normal, tracéo e de atrito.
5.2 Sistemas de blocos.
5.3 Polia fixa e polia mével.
5.4 Péndulo.
5.5 Plano inclinado.
5.6 Dinamica do movimento circular.

6. Trabalho e Energia Cinética
6.1 Trabalho de uma forga constante.
6.2 Trabalho de uma forca variavel.
6.3 Energia cinética.
6.4 Teorema trabalho-energia
6.5 Poténcia.

7. Energia Potencial e Conservacéo da Energia
7.1 Energia Potencial gravitacional e potencial elastica.
7.2 Forcas conservativas e forcas ndo-conservativas.
7.3 Forca e energia potencial.
7.4 Diagramas de energia.
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8. Momento linear, Impulso e Colis6es
8.1 Momento linear.
8.2 Impulso.
8.3 Conservacdo do momento linear.
8.4 Colisoes.
8.5 Centro de massa.
8.6 Movimento do centro de massa.
8.7 Calculo do centro de massa.

9. Rotagao de corpos rigidos
9.1 As variaveis da rotacao.
9.2 Rotacéo com aceleragdo constante.
9.3 Ralagdes entre a cinematica linear e a angular.
9.4 Energia no movimento de rotag&o.
9.5 Teorema dos eixos paralelos.
9.6 Calculos de momento de inércia..

10. Dinamica da Rotacdo

10.1 Torque e aceleracdo angular de um corpo rigido.
10.2 Rotagdo de um corpo rigido em torno de um eixo mével.
10.3 Trabalho e poténcia
10.4 Momento angular
10.5 Conservacao do momento angular.
PROFESSOR RESPONSAVEL PELA DISCIPLINA CHEFE DO DEPARTAMENTO
Sheila Cristina Ribeiro Rego Waltencir dos Santos Andrade
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