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TEORICA PRATICA ESTAGIO
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EMENTA

Vetores, Retas no R2 e R3, Matrizes, Determinantes, Sistema de Equacdes Lineares, Espacos Vetoriais, Transformagoes
Lineares, Autovalores, Autovetores, Diagonaliza¢do de Operadores.
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OBJETIVOS GERAIS

Capacitar o aluno a usar 0s conceitos e técnicas de resolucdo de sistemas lineares, introduzindo também, conceitos
relevantes sobre espacos vetoriais, transformagdes lineares e diagonalizacéo.

METODOLOGIA

Aulas expositivas e demonstrativas com utilizagéo de ferramental necessario e de recursos dudio-visuais.

CRITERIO DE AVALIACAO
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Duas provas tedricas P1 e P2.

MP (Média Parcial)=(P1+P2)/2

Se 3,0<MP<7,0=> aluno em Prova Final (PF) e Média Final MF=(MP+PF)/2
Se MP>7,0 ou MP<3,0 => MF=MP

Se MF<5,0=> Aluno reprovado

Se MF>5,0 => Aluno aprovado

PROGRAMA

1. Vetores
1.1. Definicéo
1.2. Operac0es
1.3. Paralelismo
1.4. Produtos e médulos
2. RetasnoR2eR3
2.1. Equacdes: geral, reduzida no R2 e, paramétricas R3
2.2. Paralelismo, ortogonalidade, posi¢des relativas e intersecéo.
2.3. Translacéo
3. Planos no R3
3.1. Equacdo geral do plano
3.2. Angulos, intersecdes e distancias
4. Matrizes, Determinantes e Sistemas de Equac6es Lineares
4.1. Tipos especiais de matrizes e operacdes
4.2. Matrizes na forma escalonada
4.3. Matriz inversa
4.4. Determinantes. Desenvolvimento de Laplace.
4.5. Sistemas lineares. Método de eliminagdo de Gauss. Interpretacdo Geométrica de sistemas 2x2 e 3x3.
5. [Espacos Vetoriais
5.1. Definigdo e exemplos
5.2. Subespacos vetoriais
5.3. Independéncia linear
5.4. Base e Dimensdo
5.5. Mudanga de base
6. Transformaces Lineares
6.1. Definig8o e exemplos
6.2. Ndcleo e Imagem
6.3. Isomorfismos
6.4. Representacdo matricial de transformagdes lineares
6.5. Interpretagdo geométrica de transformacdes lineares
7. Autovalores e Autovetores
7.1. Definigdo e exemplos
7.2. A equagdo caracteristica
7.3. Multiplicidades algébrica e geométrica de autovalores
7.4. Operadores lineares
7.5. Diagonalizacdo de operadores

PROFESSOR RESPONSAVEL PELA DISCIPLINA CHEFE DO DEPARTAMENTO

Wanderson Rodrigues Bispo Waltencir dos Santos Andrade
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